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© Zum Schutz einer Anzahl von Einzelobjekten, wia Ver- 
kaufs-, Ausstellungsvitrinen Oder derglaichen, gagan unbe- 
rechrigres Offnen sind mechanische SchlieBanlagen be- 
kannt. Bai Verlust eines Schlussals laQt sich das geforderte 
Sicherheitsnivaau nur durch Austausch der Schliefianlage 
odar von Tailen derseiben erreichan. Ein soicher Austausch 
ist mit arheblichen Kostan verbunden und in dar Regal nicht 
kurzfristig durchfuhrbar. 

Bei der neuen alektronischan Verschluttaniage warden diesa 
Nachtaile vermieden. Jades zu sicharnda Objekt ist mit ainer 
programmierbaran, mikroprozessorgestauertan Steuer- und 
Uberwachungseinheit (1), wenigstans ainar elektrisch beta- 
tigbaren. einar das 'Schlofi* bildanden Gbertragerspule (4). 
wenigstans einem Sensor (5) zum Abtastan dar SchlieGstel- 
lung das bewegfichen Elementes. z. B. einer Tur, ausgestat- 
tat. Die Gbertragerspule (4) ist so angabracht, daS ihr 
elektromagnetischer Wirkberaich von aufien beeinfluSbar 
ist. Zur Betatigung dient wenigstans ein Benutzarschlussal 
(17) mit einem zufaflskodterten Mikrochip, dessen Kennung 
in der Benutzarstellung von dar Stauer- und Uberwachungs- 
einheit (1) lesbar ist. Es ist ain Programmierelement (18) 
vorgesehen, welches eine vorgegebene Zeit an die Obertra- 
gerspule (4) gahalten wird. Die danach an die Ubertrager- 
spule (4) gefuhrten Benutzerschlussel (17) warden gespei- 
chert und gelten in Zukunft fur diases Objakt. Fur verschie- 
deno zu sichernde Objekte sind untarschiedliche Kombina- 
tionen und Hierarchien einstellbar. Ein 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine elektronische VerschluB- 
antage fur bewegliche VerschluBelemente, wie Turen, 
Klappen oder dergleichen, zum VerschlieBen eines zu 5 
sichernden Objektes. 

Zum Schutz gegen unberechtigten Zugang oder Zu- 
griff von Objekten, wie Gebaude oder Inneneinrichtun- 
gen aller Art, sind mechanische SchlieBanlagen mit zurn 
Teil mehrstufig hierarchischem SchlieBfunktionsaufbau 10 
bekannt Die zugangsberechtigten Personen erhalten 
einen oder mehrere Schliissel, mit denen sie genau die 
Schlosser offnen konnen, bei denen ein Zugang bzw. 
Zugriff beabsichtigt ist. 

Die Probiematik von herkommlichen mechanischen 15 
SchlieBanlagen liegt neben der systemabhangig unter- 
schiedlichen Gefahr der Anfertigung von Nachschlus- 
seln durch Unberechtigte insbesondere im Verlust der 
Sicherheitsfunktionen bei Abhandenkommen von 
Schiiisseln. Das damit verbundene Risiko wird in der 20 
Rege! hoher, je hierarchisch hoherwertig ein abhanden 
gekommener Schliissel ist Die Probiematik verscharft 
sich mit zunehmender Anzahl der an der Anlage betei- 
ligten Personen (Schlusselbesitzer) und der GrdBe der 
Anlage selbst (Anzahl der Schlosser). Die Wiederher- 25 
steliung des geforderten Sicherheitsniveaus bei Verlust 
eines SchlCissels laBt sich nur durch Austausch der 
SchlieBanlage oder von Teilen derselben erreichen. Ein 
solcher Austausch stellt sich in der Praxis ais hochst 
probiematisch dar, da er 30 

1. zu erheblichen Kosten bei der Ersatzbeschaffung 
und bei dem Austausch selbst (Montage) fuhrt und 

2. in der Regel nicht kurzfristig durchfuhrbar. ist, 
wodurch entweder eine Zeitspanne mangelnder Si- 
cherheit hingenommen werden muB oder zusatzli- 
che Kosten durch Provisorien, Organisationsande- 
rungen oder dergleichen entstehen. 

Bekannte VerschluBsysteme mit elcktronisch oder 
mechanisch veranderbaren Zugangsberechtigungen, 
wie sie z. B. zur Sicherung von AuBen- und Innenturen 
von Gebauden verfiigbar sind, eignen sich aufgrund der 
BaugroBe ihrer Komponenten nicht fur den universel- 
len Einsatz in einer Vielzahl von Einsatzbereichen fur 
VerschluBsysteme, wie z. B. fur Mobel, Verkaufs- und 
Ausstellungsvitrinen oder dergleichen. Hier will die Er- 
findung Abhilfe schaffen. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, eine elek- 
tronische VerschluBanlage bereitzustellen, die so be- 
schaffen ist, daB bei Verlust eines Schlusseis oder in 
anderen Storfallen das geforderte Sicherheitsniveau 
kurzfristig und zu moglichst geringen Kosten wieder 
herstellbar ist. Dabei sollen die Bauteile so klein dimen- 
sioniert sein, daB die Anlage in moglichst viele denkbare 
zu sichcrnde Objekte ohne Beeintrachtigung des De- 
signs einbaubar ist. 

Wetter sollen alle funktionalen und organisatorischen 
Anforderungen zumindest wie bei mechanischen Ver- 
schluBanlagen erfiillbar sein; eine hohere Flexibilitat bei 
der Erteilung der Zugangsberechtigungen zu den Ob- 
jekten ware wunschenswert. 

Die Losung dieser Aufgabe besteht crfindungsgemaB 
in einer elektronischen VerschluBanlage fur bewegliche 
VerschluBelemente, wie Turen, Klappen oder derglei- 
chen, zum VerschiieBen eines zu sichernden Objektes, 
mit zum einen folgenden, in dem zu sichernden Objekt 
angeordneten Teilen: 
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a) einer programmierbaren, mikroprozessorge- 
steuerten Steuer- und Oberwachungseinheit, 
b} wenigstens einem elektrisch betatigbaren Sper- 
riegel. mit dem das bewegliche Element des zu si- 
chernden Objektes verschiieBbar ist, 

c) einer das "SchloB" bildenden Obertragerspule, 
die an die Steuer- und Oberwachungseinheit ange- 
schlossen und an dem zu sichernden Objekt so an- 
gcbracht ist, daB ihr elektromagnetischer Wirkbe- 
reich von auBen beeinfluBbar ist, 

d) wenigstens einem Sensor zum Abtasten der 
SchlieBstellung des beweglichen Elementes, der mit 
einem Eingang der Steuer- und Oberwachungsein- 
heit verbunden ist r 

sowie zum anderen folgenden frei beweglichen Teilen 

e) wenigstens einem Benutzerschliissel mit einem 
zufallskodierten Mikrochip (Transponder), dessen 
Kennung in der Benutzerstellung uber die Obertra- 
gerspule induktiv von der Steuer- und Oberwa- 
chungseinheit lesbar ist, und 

f) wenigstens einem Programmierelement, mit dem 
uber die Obertragerspule der Speicher der Steuer- 
und Oberwachungseinheit fur einen Lesevorgang 
geoffnet und gesperrt wird. 

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind in 
den Unteranspruchen beschrieben. 

Bei kleineren Anlagen, d. h. bei einer geringeren An- 
zahl von zu sichernden Objekten, kann fur das Program- 
mieren der Steuer- und Oberwachungseinheit vorteil- 
hafterweise ein Programmierschlussel benutzt werden. 
Bei groBeren Anlagen ist es zweckrnaBig, ein mikropro- 
35 zessorgesteuertes Programmiergerat einzusetzen. Die 
unterschiedliche Handhabung dieser Programmierele- 
mente wird nachfolgend noch erlautert. 

Bei einer bevorzugten Ausfuhmngsform enthalten 
die Mikrochips der Benutzerschlussel jeweils einen 
40 Festspeicher (ROM) mit einer Speicherkapazitat von 
z. B. 64 bit. 

In jedem einzelnen Benutzerschlussel ist aus einer 
groBen Vielzahl von Speichermoglichkeiten nur eine 
einzige, nicht bekannte Information aktiviert. Mikro- 
45 chips dieser Art sind handelsublich. 

Vorteilhafterweise werden die unterschiedlichen Be- 
triebszustandc des zu sichernden Objektes durch einen 
optischen Signalgeber angezeigt Bei einer bevorzugten 
Ausfuhrungsform ist mit der Obertragerspule eine 
50 zweifarbige Leuchtdiode kombiniert, die fur folgende 
Anzeigezustande durch die Steuer- und Oberwachungs- 
einheit aktivierbar ist: 

- "grun" - Objekt ordnungsgemaB gesichert, 
55 — "rot" — VerschluBelement am Objekt offen und 

— "blinken" — Phase der "Programmierung/Lern- 
fahigkeit". 

Wenn dies gewunscht wird, kann auch ein akustischer 
60 Signalgeber am zu sichernden Objekt vorgesehen sein, 
der nach Oberschreiten einer vorgegebenen Offnungs- 
zeit des beweglichen Elements aktiviert wird. 

Nach einer anderen Weiterbildung kann auch ein 
akustischer und/oder optischer Signalgeber vorgesehen 
65 sein, der bei einem unberechtigten Offnen des bewegli- 
chen Elements fur einen Daueraiarm aktiviert wird. 

Der entscheidende Vorteil, der durch die Erfindung 
gegenuber einer herkommlichen mechanischen SchlieB- 
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anlage erzielbar ist, besteht darin, daB bei einer Beein- 
trachtigung des geforderten Sicherheitsniveaus, z.B. 
durch einen verlorengegangenen Schiussel, die elektro- 
nischen Anlagen an alien zu sichernden Objekten fur die 
zukunftig benutzbaren~Schlusscl kurzfristig neu pro- 
grammiert werden konnen, womit automatisch eine 
Sperre fur den verlorengegangenen Schliissel verbun- 
den ist. Anders als bei einer mechanischen SchlieBania- 
ge brauchen also bei der neuen eiektronischen Ver- 
schluBanlage an den Objekten zur Wiederherstellung 
des geforderten Sicherheitsniveaus keine baulichen 
MaBnahmen wie Erneuerung von Schlossern Oder der- 
gleichen vorgenommen zu werden. Damit bietet die 
neue Anlage einen nicht zu ubertreffenden Zeit- und 
Kostenvorteil und auBerdem eine hdhere Flexibilitat bei 
der Zuteilung von Zugangsberechtigungen und ebenso 
hinsichtlich der moglichen Obervvachungsfunktionen. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel einer eiektronischen Ver- 
schluBanlage gemaB der Erfindung wird nachfolgend in 
Verbindung mit einem Blockschaitbild der Hauptbau- 
steine naher erlauten. 

Das Blockschaitbild zeigt die prinzipicile Verknup- 
fung der Komponenten einer Grundausfiihrung einer 
eiektronischen VerschluBanlage. Hauptkomponent ist 
eine programmierbare, mikroprozessorgesteuerte Steu- 
er- und Oberwachungseinheit 1. Bestandteile dieser 
Steuer- und Oberwachungseinheit sind ein Mikropro- 
zessor (CPU), ein Speichersowie Ein- und Ausgangsein- 
heiten 2, 3. Die Stromversorgung kann entweder direkt 
aus dem Netz oder akkugepuffert erfolgen. An die Ein- 
gangseinheiten 2 sind wenigstens eine Obertragerspule 
4 ("SchloB") und wenigstens ein Sensor 5 zum Abtasten 
der SchlieBstellung des beweglichen Elements, z. B.eine 
Tur, uber Leitungen 6, 7 angeschlossen. 

Fur das VerschlieBen des beweglichen Elements dient 
ein eiektrisch betatigbarer Sperriegel 8, der von einem 
Stellgerat 9, beispielsweise ein Elektromotor, angetrie- 
ben wird. Der Steuereingang des Stellgerates 9 ist uber 
eine Leitung 10 an die Ausgangseinheit der Steuer- und 
Oberwachungseinheit 1 angeschlossen. Die Ruckmel- 
dung der Stellungsanzeige des Sperriegels 8 erfolgt 
uber eine Leitung U, die an die Eingangseinheit 2 der 
Steuer- und Oberwachungseinheit 1 angeschlossen ist 
Weiter konnen an die Ausgangseinheit 3 optische und/ 
oder akustische Signalgeber angeschlossen sein. Bei 
dcm Ausfuhrungsbeispiel ist als optischer Signalgeber 
eine zweifarbige Leuchtdiode 12 vorgesehen, die entwe- 
der zusammen mit der Obertragerspule 4 sich in einem 
Gehause befinden kann oder an einer anderen ge- 
wunschten Stelle des zu sichernden Objektes unterge- 
bracht sein kann und uber Leitungen 13 mit einem Aus- 
gang der Steuer- und Oberwachungseinheit 1 verbun- 
den ist. Weiter ist an der Ausgangseinheit 3 der Steuer- 
und Oberwachungseinheit 1 uber eine Leitung 14 ein 
akustischer Signalgeber 15 angeschlossen. 

Alle vorstehend erwahnten Bauteile sind in einem zu 
sichernden Objekt fest eingebaut. Eine Vernetzung 
mehrerer zu sichernder Objekte ist ohne weiteres mog- 
lich. Zu diesem Zweck enthalt die Eingangseinheit 2 eine 
Schnitcstelle zur zentralen Anbindung, die durch eine 
Leitung 16 angedeutet ist. 

Zu den frei beweglichen Teilen gehorendie Benutzer- 
schlussel 17 und wenigstens ein Programmierelement 
18. Diese Teile sind, wenn sie an die Obertragerspule 4 
herangefuhrt werden, mit der Obertragerspule induktiv 
gekoppelt. Die Obertragerspule 4 kann den Einbauver- 
haitnissen angepaBt werden. 

Bei kleineren Anlagen kann das Einlesen mit Hilfe 



eines Programraierschlussels vorgenommen werden. 
Benutzerschlussel und Programmierschlussel sind durch 
den Mikrochip fest kodiert und benotigen keine eigene 
Stromversorgung. Die benotigte Energie wird vielmehr 
5 induktiv iibertragen, wenn der Schiussel an die Obertra- 
gerspule 4 gehalten wird. Der im Schiussel eingebaute 
zufallskodierte Mikrochip ist unter der Bezeichnung 
Transponder" im Handel erhaltiich. Er wirkt nach in- 
duktiver Kopplung mit der Obertragerspule 4 wie ein 
io kombinierter£mpfanger/Sender. 

Handhabung und Einstellung der Benutzerschlussel: 
Alle beweglichen, zu sichernden Elemente werden ge- 
schlossen. Der Sperriegel 8 nimmt die SchlieBstellung 
ein. Gegebenenfalls zeigt eine zweifarbige Leuchtdiode 
is denZustand"gesichert"an. 

Es sei angenommen, daB mehrere zu sichernde Ob- 
jekte mit je einer erfindungsgemaBen eiektronischen 
VerschluBanlage ausgeriistet sind und mehr als zwei 
Benutzerschlussel 17 vorhanden sind, die fur alle Objek- 
20 tebenutzbar sind 

Bei Verwendung eines Programmierschlussel 18 wird 
dieser eine bestimmte Zeit an die Obertragerspule 4 
gehalten, der Zustand "Programmierung/Lernfahigkeit" 
wird angezeigt. Die anschlieBend an die Obertragerspu- 
25 ie 4 herangefuhrten Benutzerschlussel 17 werden nach- 
einander in der Steuer- und Oberwachungseinheit ge- 
speichert und gelten zukunftig fur dieses Objekt. Der 
Einlesevorgang wird durch erneutes Anlegen des Pro- 
grammierschlussels 18beendet. 
30 Mit jedem der zugelassenen Benutzerschlussel 17 
kann ein zu sicherndes Objekt geoffnet werden, d. h. mit 
dem Anhalten des Benutzerschlussels 17 an die Obertra- 
gerspule 4 wird das Stellgerat 9 im Sinne einer Cff- 
nungsbewegung des Sperriegels 8 angesteuert. Das be- 
35 wegliche Element, beispielsweise eine Tur, kann nun 
geoffnet werden. Das ordnungsgemaBe VerschlieBen 
des Objektes ist anschlieBend nur durchfuhrbar, nach- 
dem das bewegiiche Element in die SchlieBstellung zu- 
ruckbewegt und diese Stellung vom Sensor 5 festgestellt 
40 wurde. Nach Feststellung der SchlieBstellung des be- 
weglichen Elements durch den Sensor 5 wird der Sper- 
riegel 8 nach einer vorgegebenen Zeitspanne automa- 
tisch angesteuert und das bewegiiche Element verrie- 
gelt. Fur das VerschlieBen braucht also der Benutzer- 
45 schliissel 17 nicht erneut an die Obertragerspule 4 ange- 
legt zu werden. Die Zeitspanne bis zur Betiitigung des 
Sperriegels 8 ist den Bedurfnissen entsprechend einstell- 
bar. 

Fur bewegiiche Elemente mit groBerer Baulange 
so konnen gewunschtenfalls auch zwei oder mehr Senso- 
ren 5 zur SchlieBuberwachung eingesetzt werden. 

Ein verlorengegangener Schiussel kann* durch einen 
neuen ersetzt werden. Zu diesem Zweck mussen der 
(bzw.die) noch vorhancene(n) Benutzerschlussel 17 und 
55 der neue Benutzerschlussel nacheinander, wie vorste- 
hend beschrieben, eingelesen werden. Danach kann der 
verlorengegangene Benutzerschlussel, sofern er wieder 
auftauchen sollte, nicht mehr benutzt werden. 
Es braucht nicht betont werden, daB fur verschiedene 
60 zu sichernde Objekte alle denkbaren ICombinations- 
moglichkeiten und Hierarchien auf einfachste Art und 
Weise einstellbar sind 

Bei groBeren Anlagen, insbesondere mit mehreren, 
uber gleiche Benutzerschlussel zu sichernden Objekten, 
65 empfiehlt sich die Verwendung eines Programmiergera- 
tes. Ein solches Programmiergerat hat den Vorteil, daB 
fur das Einlesen nicht jeder einzelne Benutzerschlussel 
17 an jedes zu sichernde Objekt herangefuhrt werden 
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muB. 

Vielmehr werden alle fur die einzelnen zusichernden 
Objekte vorgesehcn Benutzerschliissel 17 nacheinander 
in das Programmiergerat eingelesen. Danach konnen 
die fur eine Anzahi von Objekten gultigen Benutzer- 5 
schlussel vom Programmiergerat zu den Objekten ein- 
gelesen werden, indem das Programmiergerat nachein- 
ander an die Obertragerspulen der einzelnen Objekte 
angehalten wird Das Programmiergerat 1st also ein ak- 
tives Steuergerat mit eigenem Mikroprozcssor und ei- 10 
gener Stromversorgung. 

Wahrend des Betriebes der zu sichernden Objekte 
wird nach berechtigtem Offnen eines Objektes ein 
Alarmausgang aktiv. Dieser Zustand kann per Leuchtdi- 
ode angezeigt werden. Nach einer vorgegebenen Zeit 15 
kann eine akustische Erinnerung an den Offnungszu- 
stand erfolgen. Weiter kdnnen bei unberechtigtem Off- 
nen zwei Alarmausgange aktiviert werden. In diesem 
Fall kann ein akustischer und/oder optischer Dauer- 
alarm gegeben werden, der nur durch einen Program- 20 
mierschlussel wieder auszuschalten ist. Alle Sonder- 
funktionen, wie z. B. Sonderoffnung zur Reparatur-, Be- 
stiickungs- oder Dekorationszweck sind denkbar. Samt- 
liche Funktionszeiten und optischen und akustischen Si- 
gnale sind fret nach Kundenwunsch wahlbar. 25 

AbschlieBend sei erwahnt, daB fur den Aufbau der 
beschriebenen elektronischen VerschluBanlage aus- 
schlieBlich handelsiibliche elektronische und sonstige 
Bauteile benotigt werden. 

30 

Patentanspruche 

1. Elektronische VerschluBanlage fur bewegliche 
VerschluBelemente, wie Tiiren, Klappen oder der- 
gleichen, zum VerschlieBen eines zu sichernden 35 
Objektes, bestehend aus folgenden, in dem zu si- 
chernden Objekt angeordneten Teilen: 

a) einer programmierbaren, mikroprozessor- 
gesteuerten Steuer- und Uberwachungseinheit 

(0. <a 

b) wenigstens einem elektrisch betatigbaren 

Sperriegel (8), mit dem das bewegliche Ele- 
ment des zu sichernden Objektes verschiieB- 
barist, 

c) einer das "SchloB" bildenden Obertrager- 45 
spule (4), die an die Steuer- und Oberwa- 
chungseinheit (t) angeschlossen und an dem zu 
sichernden Objekt so angebracht ist, daB ihr 
elektromagnetischer Wirkbereich von auBen 
beeinfluBbar ist, 50 

d) wenigstens einem Sensor (5) zum Abtasten 
der SchlieBstellung des beweglichen Elemen- 
tes, der mit einem Eingang der Steuer- und 
Uberwachungseinheit (1) verbunden ist, 

sowie folgenden frei beweglichen Teilen: 55 

e) wenigstens einem Benutzerschliissel (17) mit 
einem zufallskodierten Mikrochip (Transpon- 
der), dessen Kennung in der Benutzerstellung 
uber die Obertragerspule (4) induktiv von der 
Steuer- und Oberwachungseinheit (1) lesbar 60 
ist, und 

f) wenigstens einem Programmierelement(18), 
mit dem uber die Obertragerspule (4) der Spei- 
cher der Steuer- und Oberwachungseinheit (1) 
fiir einen Lesevorgang geoffnet und gesperrt 65 
wird. 

2. Elektronische VerschluBanlage nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Programmierele- 
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ment (18) ein Programmierschlussel ist 

3. Elektronische VerschluBanlage nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Programmierele- 
ment ein mikroprozessorgesteuertes Program- 
miergerat ist 

4. Elektronische VerschluBanlage nach einem der 
Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Mikrochips der Benutzerschliissel (17) jeweils ei- 
nen Festspeicher (ROM) mit einer Speicherkapazi- 
tat von z. B. 64 bit enthalten. 

5. Elektronische VerschluBanlage nach einem der 
Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB mit 
der Obertragerspule (4) eine zweifarbige Leuchtdi- 
ode (12) kombiniert ist, die fur folgende Anzeigezu- 
stande durch die Steuer- und Oberwachungseinheit 
(1) aktivierbar ist: 

— "griin" — Objekt ordnungsgemaB gesichert, 

— "rot" — VerschluBelement am Objekt offen 
und 

— "blinken" — Phase der "Programmierung/ 
Lernfahigkeit". 

6. Elektronische VerschluBanlage nach einem der 
Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB ein 
akustischer Signalgeber vorgesehen ist, der nach 
Oberschreiten einer vorgegebenen Offnungszeit 
des beweglichen Elements aktiviert wird. 

7. Elektronische VerschluBanlage nach einem der 
. Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB ein 

akustischer und/oder opdscher Signalgeber vorge- 
sehen ist der bei einem unberechtigten Offnen des 
beweglichen Elements fiir einen Daueraiarm akti- 
viert wird. 
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Ausgabeautomat fur konsumierbare Gegenstande , insbesondere fur 
Medikamente . Entnahmevorrichtung fur in einem Magazin insbeson- 
dere eines Au sqabeautomats au f genommene Geqenstande sowie Ver- 
packung fiir konsumierbare Gegenstande 

Die Erfindung betrifft einen Ausgabeautomat fiir konsumierbare 
Gegenstande, insbesondere fiir Medikamente, rait Magazinen zur 
Aufnahme der Gegenstande und mit einer Ausgabevorrichtung zum 
Ausgeben der Gegenstande sowie mit einer Steuerung zur automa-. 
tischen Betatigung der Ausgabevorrichtung. 

Ein gattungsgemafier Ausgabeautomat ist in der WO 88704085 offen- 
bart. Der vorgenannte Ausgabeautomat hat eine Vielzahl von Maga- 
zinschachten zur Aufnahme von einzeln verpackten Gegenstanden , 
die in den Magazinschachten auf einandergestapelt sihd und durch 
jeweils eine Entnahmeof f nung aus diesen entnommen werden ktin- 
nen. Vor den Magazinschachten ist eine Ausgabevorrichtung ange- 
ordnet, die eine Vielzahl yon elektromechanisch oder pneuma- 
tisch betatigten StoBeln aufweist, wobei je ein Stoflel einer 
Entnahmeof f nung eines Magazinschachts gegenubersteht . Die 
StoBel sind durch eine Steuerung automatisch betatigbar, so daG 
auf Grund von durch einen Benutzer des Ausgabeautomats in die 
Steuerung eingegebenen Inf ormationen Artikel aus unterschied- 
lichen Magazinschachten ausgebbar sind. 

Der vorgenannte Ausgabeautomat birgt mehrere Nachteile in sich. 
Zum einen hat er einen aufwendigen Aufbau, wodurch er teuer in 
der Anschaffung ist und einer hohen Ausf allwahrscheinlichkeit 
unterliegt, Weiterhin konnen mit dem gattungsgemaflen Ausgabe- 
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automaten nur einzeln verpackte Gegenstande ausgegeben werden, 
die zudem sine moglichst quaderf ormige Form haben miissen. 

Es ist daher Aufgabe der Erfindung, einen Ausgabeautomaten der 
eingangs genannten Art bereitzustellen , der einen einfachen Auf 
bau hat und mit dem Gegenstande zuverlassig ausgegeben werden 
konnen. 

Diese Aufgabe wird gemaB der Erfindung dadurch geldst, daB die 
Ausgabevorrichtung wenigstens einen im Bereich der Magazine be- 
weglichen Entnahmekopf zur Entnahrae der Gegenstande aus den Ma- 
gazinen aufweist. 



Bei der gemaB dem Grundgedanken der Erfindung mit wenigstens 
einem beweglichen Entnahmekopf versehenen Ausgabevorrichtung 
konnen die aus dem Stand* der Technik bekannten StoBel zur Ausga- 
be der in den Magazinen auf genommenen Gegenstande entfallen. Da- 
durch vereinfacht sich der Aufbau-des erf indungsgemaBen Ausgabe- 
automates, was seine Zuverlassigkeit erhoht . 

Insbesondere bei der Ausbildung mit einer Transporteinrichtung , 
die in zwei im wesentlichen senkrecht auf einanderstehenden Rich- 
tungen bewegbar ist und die zum Bewegen des Entnahmekopf es 
dient, ist ein besonders einfacher Aufbau de.s Ausgabeautomaten 
und eine hohe Ausgabegeschwindigkeit gewahrleistet . 

Gemafl der Erfindung ist weiterhin vorgesehen, daB der Entnahme- 
kopf eine Trennvorrichtung zum Heraustrennen der Gegenstande 
aus einer fur diese vorgesehenen Verpackung aufweist, wobei die 
Trennvorrichtung eine Schneideeinheit aufweisen kann. In einem 
Ausgabeautomat mit einer derartigen Trennvorrichtung konnen na- 
hezu beliebig geformte Gegenstande ausgegeben werden, da die 
Ausgabevorrichtung die Gegenstande unabhangig von ihrer Form 
durch einfaches Auftrennen eines Abschnittes der Verpackung der 
Gegenstande aus dem Magazin entnommen werden konnen. Dabei kann 
das Heraustrennen der Gegenstande aus der Verpackung dadurch ge- 
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schehen, daB die Verpackung geoffnet wird, urn die in der Ver- 
packung enthaltenen Gegenstande zu entnehmen. Alternativ dazu 
kann auch ein Verpackungsabschnitt von einer eritsprechend ausge 
stalteten Verpackung abgetrennt werden, wobei der Gegenstand 
dann vorzugsweise in dem abgetrennten Verpackungsabschnitt ent- 
halten ist. 

Die Schneideeinheit hat gemaB der Erfindung wenigstens ein zu- 
einander beweglich ausgebildetes Schneidenpaar , wobei das 
Schneidenpaar auch ein Drehgelenk aufweisen kann. Dadurch ist 
es insbesondere moglich, die Schneideeinheit einer Schere nach- 
zubilden, die einfach zu betatigen ist und stets zuverlassig ar 
beitet. Insbesondere in der Ausgestal tung mit zwei Schneidenpaa 
ren, die auch nebeneinander angeordnet sein konnen, ist eine zu 
verlassige Entnahme der Gegenstande aus den Magazinen gewahrlei 
stet. 

Alternativ zu der vorgenannten Ausgestaltung kann die. Schneide- 
einheit auch wenigstens eine Schneide aufweisen, die derart be- 
weglich ausgebildet ist, dafl sie mit jeweils einer an einem Ma- 
gazin vorgesehenen Gegenschneide zusammenwirkt , wenn sich der 
Entnahmekopf im Bereich eines Magazins befindet. Diese Ausge- 
staltung der Schneideeinheit zeichnet sich durch einen beson- 
ders einfachen Aufbau des Entnahmekopf es aus. 

Weiterhin weist die Schneideeinheit gemaB der Erfindung eine Be- 
tatigungseinheit zum Betatigen der Schneide bzw. der Schneiden 
auf, wobei die Betatigungseinhe it eine Kurbelwelle mit einem 
Hubzapfen sowie eine sowohl mit dera Hubzapfen als auch mit der 
Schneide bzw. den Schneiden in Verbindung stehende, bewegliche 
Hubplatte haben kann. Die derartig ausgebildete Betatigungsein- 
heit hat einen einfachen Aufbau und ist daher besonders zuver- 
lassig. Der Antrieb der Kurbelwelle erfolgt vorteilhaf terweise 
mit einem sich drehenden Antriebsraittel wie beispielsweise 
einem Elektromotor , wobei durch das Zusammenwirken der Hubplat- 
te mit dem auf der Kurbelwelle vorgesehenen Hubzapfen gewahr- 
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leistet ist, da(3 dessen Kre'isbewegung in eine beispielsweise 
geradlinige Bewegung der Schneiden umgewandelt wird. Insbesonde 
re bei der Ausbildung der Schneideeinheit mit zwei Schneiden 
und einera Drehgelenk ist dabei vorgesehen, dafl eine Schneide 
iiber einen Schneidenzapf en , der in einer Nut der Hubplatte ge- 
fiihrt ist, kulissenf ormig betatigt wird. 

Der Entnahmekopf weist gemaB der Erfindung weiterhin eine auch 
separate Vorschube inrichtung zura Bewegen der jeweils in den Ma- 
gazinen aufgenommenen Gegenstande auf , wobei die Vorschubein- 
richtung vorteilhaf terweise ein Mitnehmerglied aufweist, das 
insbesondere auch gleichzeitig als Schneide bzw. Schneidenpaar 
ausgebildet sein kann. Mit einetn derartigen Mitnehmerglied k5n- 
nen die Gegenstande besonders leicht aus dem Magazin entnommen 
werden. Dabei kann die Vorschubeinrichtung auch einen insbeson- 
dere separaten Vorschubantrieb aufweisen, der eine Bewegung des 
Mitnehmergliedes unabhangig vont Entnahmekopf ermoglicht. Da- 
durch ist eine besonders schnelle und genaue Bewegung des Mit- 
nehmergliedes moglich, wobei insbesondere dann, wenn der Vor- 
schubantrieb als Spindeltrieb ausgebildet ist # eine besonders 
grofle Zuverlassigkeit der Vorschubeinrichtung erreicht wird. 

In einer weiteren Ausgestal tung der Erfindung weist der Entnah- 
mekopf eine Lesevorrichtung wie beispielsweise einen Bar-Code- 
Leser auf, die so ausgebildet ist, dafl die jeweils an einem Ma- 
gazin angebrachten Inf ormationen einlesbar sind, wenn sich der 
Entnahmekopf im Bereich eines Magazins befindet. An den Magazi- 
nen angebrachte Inf ormationen geben haufig AufschluB iiber die 
darin untergebrachten Gegenstande. Hit dem wie vorgenannt ausge- 
stalteten Entnahmekopf ist es daher moglich, vor einem jeden 
Entnehmen eines Gegenstands aus dem Magazin zu iiberpriifen, ob 
auch wirklich der gewunschte Gegenstand entnommen werden wird. 
Beispielsweise bei einem Ausgabeautomat , der zur Ausgabe von 
Medikamenten verwendet wird, ist dies besonders niitzlich, weil 
so die mdglicherweise gefahrliche Abgabe von falschen Medikamen- 
ten verhindert wird. Weiterhin kann die Steuerung des derart 
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ausgestalteten Ausgabeautomats nach einem Bestucken des Ausgabe- 
autoraats mit neuen Magazinen oder nach 'einem Reset der Steue- 
rung beispielsweise nach einem Stromausf all selbstandig fest- 
stellen, welche Gegenstande zur Ausgabe bereitstehen . Dazu ver- 
anlaBt die Steuerung den Entnahmekopf mit der Lesevorrichtung 
dazu, alle Magazine abzufahren, urn die auf diesen vorgesehenen 
Inf ormationen einzulesen und zusammen mit dem jeweiligen Ort 
des Entnahmekopf es abzuspeichern. Dadurch ist es nicht mehr not- 
wendig, nach einem Neubestiicken der Magazine diese Informatio- 
nen von Hand in die Steuerung einzugeben, was die Bedienung des 
erf indungsgemaBen Ausgabeautomates erheblich vereinfacht. 

Weiterhin hat der Entnahmekopf des erf indungsgemaBen Ausgabeau- 
tomats auch einen Sammelbehalter zur Aufnahme der entnommenen 
Gegenstande, wobei im Sammelbehalter ein betatigbarer Entlee- 
rungsverschluB zur Abgabe der im Sammelbehalter aufgenommen Ge- 
genstande vorgesehen ist, Mit einem derartig ausgestalteten 
Entnahmekopf ist es moglich, hintereinander mehrere Gegenstande 
auch aus unterschiedlichen Magazinen zu entnehmen, ohne da!3 der 
Entnahmekopf in der Zwischenzeit eine bestimmte Ausgabeposition 
anfahren miiBte. Dadurch ist eine besonders schnelle Arbeitswei- 
se des erf indungsgemaBen Ausgabeautomates moglich. AuBerdem wer- 
den bei dem derart ausgestalteten Ausgabeautomat die entnomme- 
nen Gegenstande nach der Entnahme aus dem Magazin vorzugsweise 
in die Nahe eines Ausgabeortes bewegt. Gegeniiber den im Stand 
der Technik bekannten Ausgabeautomaten , bei denen die Gegenstan- 
de nach dem Abgeben aus dem Magazin aus groBer Hohe in eine Aus- 
gabeoffnung fallen, bringt dies mehrere Vorteile mit sich. Zum 
einen konnen sich die Gegenstande nicht im Automaten verklem- 
men, wie es vordem wahrend des Falls haufig vorgekoramen ist. 
AuBerdem wurden die Gegenstande bei den bekannten Ausgabeautoma- 
ten haufig. durch den Aufprall nach dem Fall beschadigt, was bei 
dem erf indungsgemaBen Ausgabeautomat ebenfalls nicht mehr der 
Fall ist. 

SchlieBlich weist der Entnahmekopf des erf indungsgemaBen Ausga- 
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beautomaten wenigstens einen Sensor zum Abtasten von Gegenstan- 
den und/oder von Verpackungsbere ichen auf. Mit einem derartigen 
Sensor kann zum Beispiel auf einfache Weise festgestellt wer- 
den, ob der Entnahmekopf einen gewunschten Gegenstand aus einem 
Hagazin entnommen hat, oder ob bei der Entnahme ein Fehler auf- 
getreten ist. Fehler konnen auftreten, wenn der Entnahmekopf 
einen leeren Verpackungsbereich aufnimmt, wie er beispielsweise 
an der Verbindungsstelle zweier Verpackungen entstehen kann. 
Auflerdem ist ein Ausgabeautomat , dessen Entnahmekopf einen Sen- 
sor zum Abtasten von Verpackungsbereichen aufweist, eine beson- 
ders genaue Justierung des Entnahmekopf es zu der Verpackung mog- 
lich, wodurch eine sichere Entnahme der Gegenstande aus den Ma- 
gazinen gewahrleistet ist. Beispielsweise kann der Sensor der- 
art ausgebildet sein, daB mit ihm Durchbruche einer Verpackung 
erfaBt werden konnen. Wenn die Durchbruche dann zu den Gegen- 
standen in der Verpackung eine bestimmte Lage haben, kann auf 
diese Weise der Entnahmekopf genau bezuglich den Gegenstanden 
positioniert werden. Ein Sensor, der derartige Durchbruche 
einer Verpackung abtastet, laBt sich zudem besonders einfach 
beispielsweise mit einer Lichtschranke herstellen. Andere geeig- 
nete Sensoren sind elektromagnetische Naherungsschalter oder op- 
tische Aufnehmer, die beispielsweise auf der Verpackung ange- 
brachte Markierungen einlesen. 

Die Magazine bei dem erf indungsgemaBen Ausgabeautomat sind in 
einer Ausgestaltung derart ausgebildet, daB in ihnen auf einem 
bandformigen Tragermaterial aufgebrachte Gegenstande unterbring- 
bar sind. Auf einem derartigen Tragermaterial aufgebrachte Ge- 
genstande sind durch den erf indungsgemaBen Ausgabeautomat beson- 
ders einfach und zuverlassig auszugeben, wenn die Magazine zur 
Aufnahme dieses Tragermaterials besonders ausgebildet sind. 

Dabei konnen die Magazine Trommelmagazine • sein , die Fiihrungen 
fur das Tragermaterial aufweisen und beispielsweise mit einem 
Bar-Code an der dem Entnahmekopf zugewandten Seite eine maschi- 
nenlesbare Kennzeichnung haben kfinnen. 
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Die Erfindung betrifft weiterhin eine Entnahmevorrichtung fur 
in einem Magazin insbesondere eines Ausgabeautoroats aufgenomme- 
ne Gegenstande, wie sie beispielsweise ebenso aus der gattungs- 
gemaBen WO 88/04085 bekannt ist.. Die dort offenbarte Entnahme- 
vorrichtung mit StoBeln zum AusstoBen von in Magazinschachten 
aufgenommenen Gegenstanden ist mit einer hohen Ausfallwahr- 
scheinlichkeit behaftet und weiterhin nicht geeignet, Gegenstan- 
de beliebiger Form aus Magazinen zu entnehraen. 

Es ist daher eine weitere Aufgabe der Erfindung, eine Entnahme- 
vorrichtung bereitzustellen, die die vorgenannten Probleme auf 
einfache Weise lost. 

GemaB der Erfindung geschieht dies dadurch, daB die Entnahmevor- 
richtung wenigstens einen im Bereich des Magazins angeordneten 
Entnahmekopf zur Entnahme der Gegenstande aus dem Magazin auf- 
weist, wobei der Entnahmekopf eine Trennvorrichtung zum Heraus- 
trennen der Gegenstande aus einer fur diese vorgesehenen Ver- 
packung aufweist. 

Bei der vorgenannten Entnahmevorrichtung ist es besonders von 
Vorteil, daB Gegenstande beliebiger Form aus dem Magazin entnom 
men werden konnen. 

Vorteilhafte Ausgestaltungen ergeben sich aus den dem diesbezug 
lichen Nebenanspruch zugeordneten Unteranspruchen . wobei die 
Vorteile der jeweiligen Ausgestaltungen der erf indungsgemaBen 
Entnahmevorrichtung im wesentlichen mit den Vorteilen der Ausge 
staltungen des erf indungsgemaBen Ausgabeautomates (ibereinstim- 
men. 

SchlieBlich betrifft die Erfindung auch Verpackungen fur Gegen- 
stande, wobei die gattungsgemaOen Verpackungen einen Grundkor- 
per zur Aufnahme der Gegenstande sowie ein Abdeckmittel zum Ab- 
decken der durch den Grundkorper aufgenommenen Gegenstande auf- 
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weisen und wobei der Grundkorper zwischen den Orten, die zur 
Aufnahme der Gegenstande vorgesehen sind, mit Durchbriichen ver- 
sehen ist. 

Gattungsgemafle Verpackungen sind beispielsweise Blisterver- 
packungen, die fur tablettenf ormige Medikamente bestimmt sind. 
Der Grundkorper derartiger Blisterverpackungen ist haufig aus 
einera thermoplastischen Kunststoff gefertigt, wobei an den Or- 
ten, die zur Aufnahme der Tabletten vorgesehen sind, schalen- 
formige Vertiefungen in den Grundkorper eingeformt. sind. Die 
Vertiefungen werden nach dera Beflillen rait je einer Tablette mit. 
einer diinnen, durch Druck auf gebrachten Metallfolie abgedeckt. 
Bei diesen Blisterverpackungen sind haufig Perf orationen zwi- 
schen den Vertiefungen vorgesehen, urn einzelne Tabletten in ver 
packtera Zustand leichter von dem Grundkorper abreiSen zu kon- 
nen. 

Die vorgenannten Verpackungen sind schwierig handzuhaben, weil 
beim AbreiGen einer einzelnen Tablette haufig die Verpackung be 
schadigt wird. Zur Verwendung in einem Ausgabeautomat sind die 
vorgenannten Verpackungen sogar ganzlich ungeeignet. 

Es ist daher eine weitere Aufgabe der Erfindung, eine Ver- 
packung bereitzustellen , aus der einzelne Gegenstande in ver- 
packtem Zustand entnommen werden konneh , ohne daB die Gefahr be 
steht,. daB die Verpackung bei der Entnahme beschadigt wird. 
AuBerdem ist es Aufgabe der Erfindung, eine Verpackung bereitzu 
stellen, die insbesondere auch in einem Ausgabeautomaten zur An 
wendung kommen kann. 

GemaB der Erfindung wird diese Aufgabe dadurch gelost, daB der 
Grundkorper als Gurt ausgebildet ist, in dem die Durchbruche in 
Langsrichtung des Gurtes gesehen hintereinander angeordnet 
sind. 

Die Verpackung gemaB der Erfindung zeichnet sich besonders da- 
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durch--aus, daft sie auf einfache Weise beispielsweise in einem 
Ausgabeautomat gemaQ der Erfindung eingesetzt werden kann, weil 
zwischen den Durchbruchen in der Verpackung auf genommene Gegen- 
stande durch maschinelles Durchtrennen des Grundkorpers Ira Be- 
reich der Durchbriiche einzeln entnommen werden konnen. Dies 
kanri auch leicht per Hand geschehen, so da(3 Beschadigungen der 
Verpackung vermieden werden. 

Geraafi der Erfindung ist der Gurt weiterhin an seinen Enden so 
ausgebildet, daB zwei Gurte jeweils miteinander verbindbar 
sind. Dadurch konnen mehrere Verpackungen zu einer beliebigen 
Lange miteinander verbunden werden, wobei die besondere Eignung 
der erf indungsgemaGen Verpackung insbesondere fur automatische 
Entnahmevorgange erhalten bleibt. Dies gilt ira besonderen Maf3, 
wenn der Abstand zwischen - jeweils zwei hintereinanderliegenden 
Durchbruchen gleich ist, wie es nach einem weiteren Merkmal der 
Erfindung vorgesehen ist. Ein Entnahmevorgang erfordert dann 
namlich wiederkehrend jeweils einen gleichen Vorschub in Lang- 
richtung des Gurtes, was • eine maschinelle Entnahme begiinstigt. 

Die Durchbriiche erstrecken sich vorzugsweise im wesentlichen in 
Querrichtung des Gurtes, wobei sie jeweils als langliche Schlit 
ze ausgestaltet sein konnen. Besonders dann, wenn der Schlitz 
von den Seitenkanten des Gurtes jeweils durch einen diinnen Steg 
getrennt ist, lassen sich die Gegenstande besonders einfach ein 
zeln aus der Verpackung entnehmen, indem die Stege durchtrennt 
werden . 

In der Zeichnung ist die Erfindung an Hand von Ausf uhrungsbei- 
spielen naher veranschaulicht . Es zeigen: 

Figur 1 eine perspektivische Ansicht eines 

erf indungsgemaGen Ausgabeautomaten ; 

Figur 2 eine Vorderansicht des 

Ausgabeautomaten gemaB 
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Figuren 3 bis 5 einen erf indungsgemaflen Verpackungs- 

gurt, wie er im Ausgabeautoraat geraafl 
den Figuren 1 und 2 Verwendung findet? 

Figuren 6 und 7 ein Magazin des Ausgabeautomaten gemafl 

den Figuren 1 oder 2; 

Figuren 8 und 9 einen Entnahmekopf , wie er ira Ausgabe- 

automat gema/3 den Figuren 1 und 2 Ver- 
wendung findet; 

Figuren 10 bis 13 Seitenansichten des Entnahmekopf es 

gernafl den Figuren 8 und 9 zusammen mit 
einem Magazin des Ausgabeautomaten 
gemaG den Figuren 1 und 2, die di« 
Arbeitsweise des Entnahmekopf veran- 
schaulichen; 

Figuren 14 und 15 einen weiteren er^indungsgemaQen Ent- 

nahmekopf ; 

Figur 1 zeigt eine ^^rspektivische Ansicht eines Ausgabeautoma- 
ten 1, der zur a usgabe von Medikamenten bestimrat ist. Der Ausga- 
beautomat 1 hat einen Magazinkas ten 2, der an seiner Vordersei- 
te mit einer Tur 3 versehen ist.. Die TUr 3 ist mit einem SchloG 
4 verschlieflbar. 

Der Magazinkasten 2 weist weiterhin an seiner Vorderseite ein 
Ausgabef enster 5 auf, durch das die vom Ausgabeautoraat 1 ausge- 
gebenen Medikamente entnommen werden konnen. Dabei ist das Aus- 
gabefenster 5 so ausgebildet, daQ ein erster Medikamentenbehal- 
ter 6 eingestellt' werden kann. Vor dem Ausgabef enster 5 er- 
streckt sich die Behalterauf lage 7, in die eine Behaltervertie- 
fung 8 eingeformt ist. In der Behaltervertief ung 8 befindet 
sich ein zweiter Medikamentenbehal ter 9. Weiterhin weist der Ma- 
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gazinkasten 2 einen Mlillbehalter 10 auf, in dem im Inneren des 
Magazinkastens 2 anfallende Verpackungsreste deponiert werden. 

An den Magazinkasten 2 schlieRt sich weiterhin ein Steuerungs- 
kasten 11 zur Aufnahme ein in dieser Ansicht nicht gezeigten 
Steuerung an. An der Oberseite des Steuerungskastens 11 sind 
eine Tastatur 12 sowie ein Eingabeschreibf eld 13 angeordnet, 
wobei das Eingabeschreibf e Id 13 mit einem besonderen Eingabe- 
stift 14 beschriftet werden kann, der uber ein Spiralkabel 15 
mit der Steuerung in Verbindung steht. Der Eingabestift 14 ist 
in der gezeigten Ansicht in eine Halterung 16 an der Seite des 
Steuerungskastens 11 eingesteckt. 

An der Vorderseite des Steuerungskastens 11 sind ein Identitats 
karten-Leser 17 sowie ein Krankenversicherungskarten-Leser 18 
vorgesehen, mit dem Daten von Identitatskarten eines Bedieners 
und Krankenversicherungskarten von Patienten in die Steuerung 
eingelesen werden konnen. SchlieGlich weist der Steuerungs- 
kasten 11 noch ein Display 19 zur Anzeige" von Daten sowie einen 
Drucker 20 zum Bedrucken von Etiketten 21 auf, die auf den 
ersten Medikamentenbehalter 6 und auf den zweiten Medikamenten- 
behalter 9 aufgeklebt werden. ' 

Figur 2 zeigt den Ausgabeautomaten 1 aus Figur 1 in der Vorder- 
ansicht. Dabei ist die Tur 3 weggelassen, so daQ ein Einblick 
in den offenen Magazinkasten 2 raoglich ist. Zur besseren Veran- 
schaulichung sind zudem der erste Medikamentenbehalter 6, der 
zweite Medikamentenbehalter 9, die Etiketten 21 sowie der Einga- 
bestift 14 rait dem Spiralkabel 15 und der Halterung 16 wegge^ 
iassen. 

Der Magazinkasten 2 wird durch einen ersten Magazinboden 25 und 
einen zweiten Magazinboden 26 in einen oberen Magazinbereich 
27, einen mittleren Magazinbereich 28 und einen unteren Magazin- 
bereich 29 aufgeteilt, in die jeweils eine Vielzahl von Magazi- 
nen 30 nebeneinander eingestellt sind. 
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An der Vorderseite des Magazinkastens 2 sind unterhalb des unte- 
ren Magazinbereichs 29 bzw. oberhalb des oberen Magazinbereichs 
27 eine waagerecht verlaufende untere Laufschiene 31 bzw. eine 
waagerecht verlaufende obere Laufschiene 32 angebracht. Auf der 
oberen Laufschiene 32 und auf der unteren Laufschiene 31 sind 
jeweils ein oberer Waagerecht-Lauf wagen 33 mit einem Waage- 
recht-Antrieb 34 sowie ein unterer Waagerecht-Lauf wagen 35 vor- 
gesehen, wobei der obere Waagerecht-Lauf wagen 33 uber vertikal 
verlaufende, parallele Fiihrungsstangen 36, 37 mit dera unteren 
Waagerecht-Laufwagen in Verbindung steht. Auf den Fuhrungsstan- 
gen 36, 37 ist ein Senkrecht-Lauf wagen 38 beweglich gefuhrt, 
der liber einen in dieser Ansicht nicht dargestellten Senkrecht- 
Antrieb betatigbar ist. Der Senkrecht-Lauf wagen 38 tragt den 
Entnahmekopf 39, der zur Entnahme von Medikamenten aus den Maga- 
zinen 30 und zum Transport der entnommenen Medikamente zum Aus- 
gabefenster 5 dient. 

Sowohl der Waagerecht-Antrieb 34 als auch der Senkrecht-Antrieb 
sind uber in dieser Ansicht nicht gezeigte Versorgungsleitungen 
zur Zufuhr von Antriebsenergie rait der Steuerung verbunden. Wei- 
terhin sind in dieser Ansicht ebenfalls nicht gezeigte Steue- 
rungsleitungen zwischen Steuerung und Entnahmekopf 39 vorge- 
sehen, uber die der Entnahmekopf 39 betatigt werden kann. 

Die Figuren 3 bis 5 zeigen einen erf indungsgemaflen Verpackungs- 
gurt 45, wie er in den Magazinen 30 des Ausgabeautomaten 1 Ver- 
wendung findet. 

Der Verpackungsgurt 45 hat einen Grundkorper 46 aus thermopla- 
stischem Kunststoff, in den eine Vielzahl von zylindrischen Be- 
haltern 47 zur Aufnahme von in dieser Ansicht nicht gezeigten 
Medikamenten-Einheiten eingeformt sind. Die Behalter 47 sind 
derart in den Grundkorper 46 eingeformt, da(3 ihre B6den vom Ver- 
packungsgurt 45 nach oben abstehen. Die offenen Seiten der Be- 
halter 47 sind dabei mit einer in dieser Ansicht nicht gezeig- 
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ten Blisterfolie luftdicht abgedeckt. 

Zwischen den Behaltern 47 ist der Grundkorper 46 weiterhin je- 
weils mit einem langlichen Durchbruch 48 versehen, der sich 
quer zur Langsrichtung des Verpackungsgurts 45 erstreckt und 
der jeweils durch einen schmalen Materialsteg zu den seitlichen 
Randern 49 des Verpackungsgurtes 45 hin begrenzt ist. Der Ab- 
stand zwischen zwei benachbarten Durchbriichen 48, soweit zwi- 
schen diesen ein Behalter 47 vorgesehen ist, ist jeweils 
gleich. An den beiden Enden eines Verpackungsgurtes 45 sind 
auBerdem Endlaschen 50 vorgesehen, Uber die zwei Verpackungs- 
gurte 45wie in Figur 5 gezeigt miteinander verbunden werden 
kdnnen. Dabei stellen Hef tklammern 51 die Verbindung zwischen 
zwei Endlaschen 50 zweier Verpackungsgurte 45 her. Die Langen 
der Endlaschen 50 sind so bemessen, da(3 an der Verbindungsstel- 
le zweier Verpackungsgurte 45 der Abstand zwischen zwei den 
Endlaschen 50 unmittelbar benachbarten Durchbriichen 48 gleich 
dem Abstand der ubrigen Durchbruche 48 der Verpackungsgurte 45. 
voneinander ist. 

Die Figuren 3 und 4 zeigen weiterhin die Verbindung .eines Ver- 
packungsgurts 45 mit einer Basisrolle 54 eines Magazine 30. Die 
Basisrolle 54 hat zylindrische Form und dient zum platzsparen- 
den Aufrollen des Verpackungsgurtes 45. Der Verpackungsgurt 45 
ist uber ein Verbindungsband 55 mit der Basisrolle 54 verbun- 
den. Auf der dem Verpackungsgurt 45 zugewandten Seite umfaflt 
dabei das Verbindungsband 55 eine Endlasche 50 unter Bildung 
einer Schlaufe 56, wahrend die andere Seite des Verbindungsban- 
des 55 mit der Basisrolle 54 verklebt ist. Die Lange des Verbin- 
dungsbandes 55 entspricht im wesentlichen dem Abstand der in 
einem Magazin 30 eingesetzten Basisrolle 54 von einer Auslafl- 
offnung des Magazins 30, so daQ der Verpackungsgurt 45 vollstan- 
dig aus dem Magazin 30 herausgezogen werden kann. 

Die Figuren 6 und 7 zeigen ein Magazin 30 des Ausgabeautomats 1 
mit eingelegtem Verpackungsgurt 45. Das Magazin 30 besteht im 



• • • • • • 



14 



wesentlichen aus einem Magazingehause 60 und aus einem Magazin- 
deckel 61. Magazingehause 60 und Magazindeckel 61 sind rait je- 
weils einem Fiihrungssteg 62 versehen, der zylindrische Form hat 
und dessen AuQendurchmesser rait dem Innendurchmesser der in das 
Magazin 30 eingesetzten Basisrolle 54 ubereinstimmt . Bei ge- 
schlossenem Magazindeckel 61 dienen die Fuhrungsstege 62 zum 
Fuhren der sich drehenden Basisrolle 54. 

An seiner Vorderseite weist das Magazin 30, wie in Figur 6 zu 
sehen ist, eine Entnahmeof f nung 63 auf, durch die der Ver- 
packungsgurt 45 gefuhrt ist. Die Entnahmeof f nung 63 hat an bei- 
den Seiten des Verpackungsgurts 45 je eine Fuhrungsnut 64 zum 
Fuhren der seitlichen Rander 49 des Verpackungsgurts 45. 

Weiterhin sind an der Vorderseite des Magazins 30 ein Bar-Code- 
schild 65 sowie ein Etikett 66 vorgesehen, das zur Aufnahrae von 
Klartext-Inf ormationen dient. 

Die Figuren 8 und 9 zeigen den Entnahmekopf 39 in der Drauf- 
sicht sowie in der Ansicht von vorne, wobei in Figur 8 zusatz- 
lich ein Teildes Magazins 30 sichtbar ist, aus dem der Ver- 
packungsgurt 45 herausgezogen und in zwischen Entnahmekopf 39 
und Magazin 30 vorgesehenen Glei tf uhrungen 10, 71 gefuhrt ist. 

Der Senkrechtlaufwagen 38 des Entnahmekopf s 39 ist mit Linear- 
fuhrungen 72, 73 versehen, in denen die Fuhrungss tangen 36, 37' 
verschieblich gelagert sind. 

Der Entnahmekopf 39 hat weiterhin einen Schneidvorrichtungstra- 
ger 74, der horizontal verschieblich im Senkrecht-Lauf wagen 38 
gefuhrt ist, wobei eine am Schneidvorrichtungstrager 74 vorgese- 
hene Gewindespindel 75 von einem am Senkrecht-Laufwagen 38 befe- 
stigten Spindelan trieb 76 derart betatigt wird, da!3 der Schneid- 
vorrichtungstrager 74 auf ein Signal der Steuerung eine Vor- 
schubbewegung ausfiihrt. 
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An den Schneidvorrichtungstrager 74 schlieSt sich eine Schneid- 
vorrichtung 77 mit einero Schneidantrieb 78 an, Oberhalb der 
Schneidvorrichtung 77 und des Schneidantriebs 78 ist weiterhin 
ein Bar-Code-Leser 79 angeordnet, 

SchlieGlich ist an der Unterseite des Bntnahmekopf es 39 noch 
ein Sammelbehalter 80 angebracht, der eine in dieser Ansicht 
nicht gezeigte, durch die. Steuerung betatigbare Entleerungsein- 
richtung aufweist. 

Wie in Figur 9 zu sehen ist, ist die Schneidvorrichtung 11- be- 
ziiglich einer Mittelachse 81 des Entnahmekopf es 39 symmetrisch 
aufgebaut. Die Schneidvorrichtung 77 hat zwei feste Messer 82, 

83, die am Schneidvorrichtungstrager 74 befestigt sind. Die fe- 
sten Messer 82, 83 sind an ihrer Unterseite als feste Schneiden 

84, 85 ausgebildet. An den festen Messern 82, 83 sind uber je 
einen Gelenkzapf en 86, 87 drehbar bewegliche Messer 88, .89 an- 
gelenkt, die an ihrer nach unten weisenden Seite als bewegliche 
Schneiden 90, 91 ausgebildet sind. An ihrer nach oben weisenden 
Seite sind die beweglichen Messer als Betatigungshebe 1 92, 93 
ausgeformt, wobei in den Enden der - Betatigungshebel 92 , 93 je 
ein Betatigungszapf en 94, 95 vorgesehen 1st. 

Die beweglichen Messer 88, 89 werden uber eine Hubplatte 96 von 
dem Schneidantrieb 73 betatigt. Dazu weist die Hubplatte 96 an 
ihrer Oberseite einen waagerecht ■ verlauf e-fvdetv Hubzapf enschlitz 
97 auf , in den ein Hubzapf en 98 einer Antriebswelle 99 des 
Schneidantriebs 73 eingreift. 

Die Hubplatte 96 ist weiterhin an ihren Seiten mit senkrecht 
verlauf enden FUhrungsschlitzen 100, 101 versehen, die auf in 
dera Schneidvorrichtungstrager 74 vorgesehenen Fuhrungszapf en 
102, 103, 104, 105 laufen. 

An ihrer Unterseite hat die Hubplatte 96 waagerecht verlaufende 
Betatigungsschlitze 106, 107, in denen die Betatigungszapf en 
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94, 95 der beweglichen Messer 38, 89 eingreifen. 

Eine Schneidbewegung der beweglichen Messer 88, 89 wird durch 
eine Umdrehung der Antriebswelle 99 ausgelost. Dabei verschiebt 
der im Hubzapf enschlitz 97 laufende Hubzapfen 98 die Hubplatte 
96 zunachst nach unten, wodurch die beweglichen Messer 92, 93 
liber die in den Betatigungsschlitzen 106/ 107 laufenden Betati- 
gungszapfen 94, 95 zu einer Drehbewegung um die Gelenkzapfen 
86, 87 veranlaSt werden. Dadurch wird eine scherenartige 
Schneidbewegung der beweglichen Schneiden 90, 91 beziiglich der 
festen Schneiden 84,85 erzeugt. Bei einer weiteren Drehung der 
Antriebswelle 99 in ihre Ausgangsstellung kehren auch die beweg 
lichen Messer 92, 93 in ihre Ausgangslage zuruck. 

Die Figuren 10 bis 13 veranschaulichen die Arbeitsweise des Ent 
nahaekopfes 39 beim Entnehmen eines Medikaments aus dem Magazin 
30. 

Dazu wird der En tnahraekopf 39 in seine in Figur 10 gezeigte Aus- 
gangsposition vor dem gewiinschten Magazin 30 des Ausgabeautoma- 
ten 1 bewegt. Daraufhin veranlaBt die Steuerung durch Betati- 
gung des Spindelantriebs 76, da!3 der Schneidvorrichtungstrager 
74 tiber einen Durchbruch 48 des aus dem Magazin 30 herausragen- 
den Verpackungsgurtes 45 fahrt. Daraufhin wird der Entnahmekopf 
39 durch Verfahren des Senkrecht-Lauf wagens 38 nach unten abge- 
senkt, so daB die beweglichen Schneiden 90, 91 in den Durch- 
bruch 48 einfahren, wie in Figur 11 gezeigt ist. Der Bar-Code- 
Leser 79 liest dabei den auf dem Bar-Code-Schild 65 angebrach- 
ten Bar-Code ein und iibermittelt diesen an die Steuerung. 

Hierauf betatigt die Steuerung den Spindelantrieb 76 erneut, 
worauf der Schneidvorrichtungstrager 74 bis nahezu in seine Aus- 
gangsposition zuriickfahrt und dabei den Verpackungsgurt 45 um 
die Lange eines Behalters 47 aus dem Magazin 30 herauszieht. 
Wie in Figur 12 zu sehen ist, kommt dabei ein Behalter 47 un- 
mittelbar uber dem Sammelbehalter 80 zum S.tehen. 
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Danach betatigt die Steuerung den Schneidantrieb 78, worauf die 
beweglichen Messer 88, 89 im Zusammenwirken mit den festen Mes- 
sern 82 , 83 die seitlichen Stege des Durchbruchs 48 durchtren- 
nen. Auf Grund der dadurch erzeugten Schneidekraf t und der 
Schwerkraf t f allt der abgetrennte Behalter 47 in den Sammelbe- 
halter 80. Durch eine kurze Betatigung des Spindelantriebs 76 
wird der Schneidvorrichtungstrager 74 wieder in seine Ausgangs- 
position gemaB Figur 10 zuriickgebracht , worauf der Entnahmekopf 
39 fiir eine erneute Entnahme eines Medikaments aus einem Maga- 
zin 30 bereitsteht. 

Die Figuren 14 und 15 zeigen einen weiteren Entnahmekopf 115, 
der vor dem Magazin 30 positioniert ist, aus dem ein Ver- 
packungsgurt 45 herausgezogen und in Gleitf ilhrungen 70, 71 ge- 
fiihrt ist, an denen eine Schneidkante 123 ausgebildet ist. Die 
wesentlichen Teile des Entnahmekopf es 115 stimmen dabei mit den 
Teilen des in. den Figuren 8 und 9 beschriebenen Entnahmekopf es 
39 uberein, weshalb fiir gleiche Teile gleiche Bezugszif f ern ver- 
wendet werden . 

Die Hubplatte 77 hat an ihrer Unterseite zwei feste Messer 116, 
117 befestigt, die wiederum je einen Mitnehmerzapf en 118, 119 
sowie eine schrage Schneide 120, 121 aufweisen. Aufierdem ist am 
Entnahmekopf 115 ein Naherungssensor 122 zum Abtasten des Durch- 
bruchs 48 zur Ermittlung der genauen Position eines Behalters 
47 unter der Schneidevorrichtung 77 vorgesehen. Dadurch konnen 
Abweichungen der Position des Verpackungsgurtes 45 unter der 
Schneidvorrichtung 77 von der Steuerung erkannt und durch ent- 
sprechendes Verfahren des Entnahmekopf es 39 sowie der Schneid- 
einrichtung 77 kompensiert werden. 

Das Abtrennen eines Behalters 47 von dem Verpackungsgurt 45 er- 
folgt im wesentlichen wie in den Figuren 10 bis 13 fiir den Ent- 
nahmekopf 39 beschrieben. Der Verpackungsgurt wird jedoch rait 
Hilfe der Mitnehmerzapf en 118, 119 aus dem Magazin 30 herausge- 
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zogen. Das Durchtrennen der seitlichen Stege am Durchbruch 48 
des Verpackungsgurts 45 erfolgt daraufhin durch eine Abwartsbe 
wegung der Hubplatte 96, bei der sich die schragen Schneider* 
120, 121 entlang der Schneidkante 123 der Gleitf uhrungen 70, 7 
nach unten bewegen. 
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Ansprtiche ; 



Dr. Zhipincf Mu , Erftstr. 34, 41460 Neuss; 

Heinz Willi Klumpen, Wasserstr. 30a, 40668 Meerbusch 

Ausgab eautomat fur konsumierbare Gegenstande , insbesondere fur 
Hedikamente, Sntnahme vorrichtung fur in einem Magazin insbeson- 
dere eines Ausqabeautomats auf genommene Gegenstande sowie Ver- 
packung fur konsumierbare Gegenstande 

1. Ausgabeautomat fur Gegenstande, insbesondere fur Medikamen- 
te, mit Magazinen zur Aufnahme der Gegenstande und rait einer 
Ausgabevorrichtung zum Ausgeben der Gegenstande sowie mit 
einer Steuerung zur automatischen Betatigung der Ausgabevor- 
richtung, 

dadurch gekennzeichnet, daB die Ausgabevorrichtung wenig- 
stens einen im Bereich der Magazine (30) beweglichen Entnah- 
mekopf (39) zur Entnahme der Gegenstande aus den Magazinen 
(30) aufweist. 

2. Ausgabeautomat gemaB einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Ausgabevorrichtung eine in 
zwei im wesentlichen senkrecht auf einanderstehenden Richtun- 
gen bewegbare Transporteinrichtung (33, 38) zum Bewegen des 
Entnahmekopf es (39) aufweist, 

3. Ausgabeautomat gemaB Anspruch 1 cder 2, 

dadurch gekennzeichnet, daB der Entnahmekopf (39) eine Trenn- 
vorrichtung (77) zum Heraustrennen der Gegenstande aus einer 
fur diese vorgesehenen Verpackung aufweist. 

4. Ausgabeautomat gemaB Anspruch 3, 

dadurch gekennzeichnet, daB die Trennvorrichtung (77) eine 
Schneideeinheit aufweist. 
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5. Ausgabeautomat gemaB Anspruch 4, 

dadurch gekennzeichnet, dafl die Schneideeinheit wenigstens 
ein zueinander beweglich ausgebildetes Schneidenpaar (82, 
88 ; 83 , 89 ) aufweist . 

6. Ausgabeautomat gemafl Anspruch 5, 

dadurch gekennzeichnet , dafl das Schneidenpaar (82, 88; 83, 
89) ein Drehgelenk (86, 87) aufweist. 

7. Ausgabeautomat gemafl Anspruch 4, 

dadurch gekennzeichnet, dafl die Schneideeinheit wenigstens 
eine Schneide (120, 121) aufweist, die derart beweglich 
ausgebildet ist, dafl sie rait jeweils einer an einem Magazin 
(30) vorgesehenen Gegenschneide (123) zusammenwirkt , wenn 
sich der Entnahmekopf (39) im Bereich eines Magazins (30) 
bef indet . 

8. Ausgabeautomat gemafl einem der Anspriiche 4 bis 7, ■ - 
dadurch gekennzeichnet, daft die Schneideeinheit eine Betati- 
gungseinheit zum Betatigen der Schneide bzw. der Schneiden 
(90, 91; 120, 121) aufweist. 

9. Ausgabeautomat gemaB Anspruch 8, 

dadurch gekennzeichnet, dafl die Be tatigungseinhei t eine An- 
triebswelle (99) mit einem Hubzapfen (98) sowie eine sowohl 
mit dem Hubzapfen (98) als auch. mit der Schneide bzw. den 
Schneiden (88, 89; 120, 121) in Verbindung stehende, bewegli- 
che Hubplatte (96) aufweist. 

10. Ausgabeautomat gemaB einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, dafl der Entnahmekopf (39) eine Vor- 
schubeinrichtung zum Bewegen der jeweils in den Magazinen 
(30) auf genommenen Gegenstande aufweist. 

11. Ausgabeautomat gemaB Anspruch 10, 
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da_durch gekennzeichnet , dafl die Vorschubeinrichtung ein Mit 
nehmerglied (90, 91, 118, 119) aufweist, 

12. Ausgabeautomat gemaB Anspruch 11 und einera der Anspruche 
5 bis 9, 

dadurch gekennzeichnet, dafl das Mitnehmerglied (90, 91, 118 
119) als Schneide ausgebildet ist, 

13. Ausgabeautomat gemaB einem der Anspruche 10 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet,. dafl. die Vorschubeinrichtung einen 
Vorschubantrieb (76) aufweist. 

14 . Ausgabeautomat gemaB Anspruch 13, 

dadurch gekennzeichnet, dafl der Vorschubantrieb (76) als 
Spindeltrieb ausgebildet ist. . 

15. Ausgabeautomat gemaB einera der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, dafl der Entnahmekopf (39) eine 
Lesevorrichtung (79) aufweist, die so ausgebildet ist, daB 
jeweils an einem Magazin (30) angebrachte Inf ormationen 
einlesbar sind, wenn sich der Entnahmekopf (39) im Bereich 
eines Magazins (30) befindet. 

16. Ausgabeautomat gemaB Anspruch 15, 

dadurch gekennzeichnet, dafl die Lesevorrichtung (79) als 
Bar-Code-Leser ausgebildet ist. 

17. Ausgabeautomat gemaB einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, dafl der Entnahmekopf (39) einen 
Sammelbehalter (80) zur Aufnahme der entnommenen Gegenstande 
aufweist, wobei im Sammelbehalter (80) ein betatigbarer 
EntleerungsverschluB zur Abgabe der im Sammelbehalter (80) 
auf genommenen Gegenstande vorgesehen ist. 

18. Ausgabeautomat gemaB einem der vorhergehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, dafl der Entnahmekopf (39) wenigstens 
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einen Sensor (122) zum Abtasten von Gegenstande und/oder von 
Verpackungsbereichen (48) aufweist. 

19. Ausgabeautomat gemafl einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, dafl die Magazine (30) derart 
ausgebildet sind, da(3 in ihnen auf einem bandformigen 

. Tragermaterial aufgebrachte Gegenstande unterbringbar sind. 

20. Ausgabeautomat gemafl Anspruch 19, 

dadurch gekennzeichnet, dafi die Magazine (30) als 
Trommelmagazine ausgebildet sind. 

21. Ausgabeautomat gemafl Anspruch 19 oder 20, 

dadurch gekennzeichnet, dafl die Magazine (30) Ftihrungen • ( 64 ) 
zur gefuhrten Ausgabe des Tragermaterials aufweisen. 

22. Ausgabeautomat gemafl einem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, dafl die Magazine ( 30 ) an der dem. 
Entnahmekopf (39) zugewandten Seite eine maschinenlesbare 
Kennzeichnung (65) aufweisen. 

23. Ausgabeautomat geraaQ Anspruch 22, 

dadurch gekennzeichnet, da(3 die Kennzeichnung (65) als 
Bar-Code ausgebildet ist. 

24. Entnahmevorrichtung f.(ir in einem Magazin insbesondere eines 
Ausgabeautomats auf genommene Gegenstande, 

dadurch gekennzeichnet, da(3 die Entnahmevorrichtung wenig- 
stens einen im Bereich des Magazins angeordneten Entnahme- 
kopf zur Entnahme der Gegenstande aus dem Magazin aufweist, 
wobei der Entnahmekopf eine Trennvorrichtung zum Heraus- 
trennen der Gegenstande aus einer fur diese vorgesehenen 
Verpackung aufweist. 

25. Entnahmevorrichtung gema.'J Anspruch 24, 

dadurch gekennzeichnet, dafl die Trennvorrichtung eine 
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Schneideeinheit aufweist. 

26. Entnahmevorrichtung gemaB Anspruch 25, 

dadurch gekennzeichnet, da!3 die Schneideeinheit wenigstens 
ein zueinander beweglich ausgebildetes Schneidenpaar auf- 
weist. 

27. Entnahmevorrichtung gemaB Anspruch 26, 

dadurch gekennzeichnet , daB das Schneidenpaar ein Drehgelenk 
aufweist. 

28. Entnahmevorrichtung gemaB Anspruch 25, 

dadurch gekennzeichne t , daB die Schneideeinheit wenigstens 
eine Schneide aufweist, die derart beweglich ausgebildet 
ist, daB sie mit jeweils einer an einem Magazin vorgesehenen 
Gegenschneide zusammenwirkt . 

29. Entnahmevorrichtung gemaB einem der Anspruche 25 bis 28, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Schneideeinheit eine 
Betatigungseinheit zum Betatigen der Schneide bzw. der 
Schneiden aufweist. 

30. Entnahmevorrichtung gemaB Anspruch 29, 

dadurch gekennzeichne t , daB die Betatigungseinheit eine 
Kurbelwelle mit einem Hubzapfen sowie eine sowohl mit dem 
Hubzapfen als auch mit der Schneide bzw. den Schneiden in 
Verbindung stehende, bewegliche Hubplatte aufweist. 

31. Entnahmevorrichtung gemaB einem der Anspruche 25 bis 30, 
dadurch gekennze ichnet , daB der Entnahmekopf eine Vorschub- 
einrichtung zum Bewegen der jeweils in den Magazinen aufge- 
nommenen Gegenstande aufweist. 

32. Entnahmevorrichtung' gemaB Anspruch 31, 

dadurch gekennzeichnet, dafl die Vorschubeinrichtung ein 
Mitnehmerglied aufweist. 
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33. Entnahmevorrichtung gemaB Anspruch 32 und einem der 
Anspriiche 26 bis 30, 

dadurch gekennzeichnet, daG das Mitnehmerglied als Schneide 
ausgebildet ist. 

34. Entnahmevorrichtung gemafl einem der Anspriiche 31 bis 33, 
dadurch gekennzeichnet, daG die Vorschubeinrichtung einen 
Vorschubantrieb aufweist. 

35. Entnahmevorrichtung gemafl Anspruch 34, 

dadurch gekennzeichnet , dal3 der Vorschubantrieb als Spindel- 
trieb ausgebildet ist. 

36. Entnahmevorrichtung gemafl einem der Anspriiche 24 bis 35, 
dadurch gekennzeichnet, dafl der Entnahmekopf eine Lesevor- 
richtung aufweist, die so ausgebildet ist, dafl an dem Maga- 
zin angebrachte Informationen einlesbar sind. 

37. Entnahmevorrichtung gemafl Anspruch 36, 

dadurch gekennzeichnet, dafl die Lesevorrichtung als Bar-Co- 
de-Leser ausgebildet ist. 

38. Entnahmevorrichtung gemafl einem der Anspriiche 24 bis 37, 
dadurch gekennzeichnet, dafl der Entnahmekopf einen Sammelbe- 
halter zur Aufnahme der entnoramenen Gegenstande aufweist, 
wobei im Samme lbehalter ein betatigbarer 
Entleerungsverschlufl zur Abgabe der ira Sammelbehalter 

auf genommenen Gegenstande vorgesehen ist. 

39. Entnahmevorrichtung gemafl einem der Anspriiche 24 bis 38, 
dadurch gekennzeichnet, dafl der Entnahmekopf wenigstens 
einen Sensor zum Abtasten von Gegenstanden und/oder von 
Verpackungsbereichen aufweist. 



40. Verpackung fur Gegenstande mit einem Grundkd 



rper zur 



Aufnahme der Gegenstande sowie mit einem Abdeckraittel zum 
Abdecken der durch den Grundkorper auf genommenen 
Gegenstande, wo.be i der Grundkorper zwischen den Orten, die 
zur Aufnahme der Gegenstande vorgesehen sind, mit 
Durchbriichen versehen ist, 

dadurch gekennzeichnet, daB der Grundkorper (46) als Gurt 
(45) ausgebildet ist, in dem die Durchbruche (48) in 
Langsrichtung.des Gurtes gesehen hintereinander angeordnet 
sind. 

41 .. Verpackung gemafl Anspruch 40, 

dadurch gekennzeichnet, daB der Gurt (45) an seinen Enden 
(50) so ausgebildet ist, daB zwei Gurte (45) miteinander 
verbindbar sind. 

42. Verpackung gemaB Anspruch 40 oder Anspruch 41, 

dadurch gekennzeichnet,. dafl der Abstand zwischen jeweils 
zwei hintereinanderliegenden Durchbrucheh (48) gleich ist.. 

43. Verpackung gemaB einem der Anspruche 40 bis 42, 
dadurch gekennzeichnet, dafl sich die Durchbruche (48) im 
wesentlichen in Querrichtung des Gurtes (45) erstrecken. 

44. Verpackung gemaB Anspruch 43, 

dadurch gekennzeichnet, da(3 die Durchbruche (48) jeweils als 
ISnglicher Schlitz ausgestaltet sind. 

45. Verpackung gemaB Anspruch 44, 

dadurch gekennzeichnet, daG der Schlitz (48) von den Seiten- 
kanten (49) des Gurtes durch einen dunnen Steg getrennt ist. 
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